
生产技术中的协作解决方案

HRC -
人机协作

在工业4.0的概念中，人是
主体，他们与机器人携手共
事。
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ConTrax 移动机器人 4.0—未来的
生产助手

静态生产现场的时代已经过去。

在人机协作中，机器人协助人类工作，也就是说诸如负重和高架
装配之类的作业将由机器人接手。

因此那些有难度的，并且主要靠人工完成的作业内容可以更经济
地自动化。

自动和人工工位将不再分离开来，而是由人机协同工作并进行最
佳配合 – 因此也无需隔离栏或防护栏。
可以这么说，人类将和机器人携手合作。 ConTrax 移移动动机机器器人人 4.0

未来模块化的移动机器人
新型的移动生产助手将机器人与移动平台结合，使协作机器人（HRC）成为
移动设备，旨在与不同工位的员工一起工作。

未来的生产助手
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HRC 和和 AGV 的的灵灵活活组组合合————移移动动机机器器人人
ConTrax 移移动动机机器器人人 4.0
模块化的移动机器人

机器人模块可以配备从轻型低成
本到高端的各种机器人系
统。ConTrax移动机器人4.0的
最大特点是其坚实的结构和高可
靠性，使其可以应用于恶劣的生
产环境中。

机机器器人人模模块块

 负负载载模模块块

负载模块适用于各种客制化应用。基础模
块是一个带槽的工作台。另一种标准模块
是滚筒传送带，用于装载或者卸载盒子和
小型容器。其他模块可以选择专门设计的
工件夹具，工具或用于机器人功能自动转
换的机器人抓手存放系统。

 移移动动 AGV 平平台台
AGV平台可以完全自主导航和全方向行驶。
与市场上现有的驱动系统相比，其专门设计
开发的驱动系统，可在极小的空间中实现其
高性能。

作为替代方案，机器人系统可以集成在没有
驱动系统的无源平台上并通过手动定位。

 电电源源模模块块

电源模块具有可扩展性，可以组合成不同
的供电单元。

通过新型非接触式高功率电感系统，将能
量传输给系统。移动机器人将在工作站自
动充电，并且系统允许同时进行并联式充
电，从而提高系统的可用性，真正实现每
天24小时运作。

这种充电系统是专门为移动机器人开发设
计的，在市场上也是独一无二的。

未来的
生产助手

由于其模块化和多种组合形式，该系统可以
更经济有效地满足客户需求。

成熟的系统安全方案
使人机协作在实际生
产中成为可能。

ConTrax 移动机器人 4.0
生产灵活性最大化
在全自动化作业中，移动机器人驶入预先编程的工位并完成相应的工作，例如
加工站的装载和卸载。

在半自动化作业中，可以使用被称为Robot Farming的转换系统，手动将移动
机器人推到相应工位。在这个工位上，机器人就可以通过简单的教学和过程保
存每天执行新的工作。
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